
























１２

設置手順

手順

手順

１ 基本になる本体を設置手順に従い設置する。

２ 手すりの高さを決め跳ね上げ回転部を手すり

　 を上げた状態で取り付ける。

　　※ ベース上部からの

　　    高さを測る

３ 2本目の本体へ測った

    高さに受けブラケット

    を合わせ、取り付ける。

４ 2本目の本体を支えながら

    横バーをさげ先端部を受けに差しこみ、

    設置幅を調整する。

５ 2本目の本体を設置手順に従い設置する。

６ 開閉状態を確認し、スムーズに作動するように

    本体と跳ね上げブラケットを微調整する。

手すりホルダー

手すりホルダーをベスポジ本体に取り
付けることで手すりを跳ね上げたとき
に手すりを保持することができます。
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倒れ注意

跳ね上げ先端部、跳ね上げ回転部の
方向を合わせ手すりに差し込み
M6キャップボルトで
固定してください。
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システム木手すり

跳ね上げセット

システム木手すり

取り外しセット

木手すり取付け最長寸法

システム木手すり1200用 システム木手すり1200用 （実寸 1114mm）
警 告

横手すり組立手順（跳ね上げ・取り外し）

横手すり取り付け手順（跳ね上げ）
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跳ね上げカバー

跳ね上げシステム

基本ブラケット

基本ブラケット 跳ね上げ受け

跳ね上げ先端

ジョイントカバー

キャップボルト
M6×12

キャップボルト M6×12

システム跳ね上げ回転部

システム跳ね上げ先端部

基本ブラケットの内側からM6
キャップボルトで固定します。

木手すりを取付けてか

ら下げてください。必ず実行
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